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1 EU-Konformitätserklärung  / EU Declaration of Conformity  

Hersteller / Manufacturer: 

IEF-Werner GmbH 
Wendelhofstraße 6 
78120 Furtwangen ï Germany 

 

 

Produktbezeichnung / Product Designation IEF-Werner Teile Nummer / Part number 

Servoregler LV-servoTEC S2 302 FS (servo drive) 1121161 

Servoregler LV-servoTEC S2 305 FS (servo drive) 1121162 

Servoregler LV-servoTEC S2 310 FS (servo drive) 1121163 

 

Hiermit bestätigt der Hersteller, dass die oben genannten Produkte konform mit den 
Vorschriften der folgenden Richtlinien sind: 
The manufacturer hereby confirms that the above-mentioned products comply with the following directives: 

ƴ 2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie / Low Voltage Directive 

ƴ 2014/30/EU EMV Richtlinie / EMC Directive 

ƴ 2011/65/EU RoHS2 Richtlinie / RoHS2 Directive 
ƴ  

Folgende harmonisierte Normen sind angewandt worden / 
the following hormonised standards were used: 

ƴ EN 61800-5-1: 2007 / EN 61800-3-2004/A1:2012 / EN 50581:2012 

Die aufgeführten Geräte sind im Sinne der EMV-Richtlinie keine eigenständig 
betreibbaren Produkte. Die Einhaltung der Richtlinie setzt den korrekten Einbau der 
Produkte, die Beachtung der spezifischen Installationshinweise und der 
Produktdokumentation voraus. Dies wurde an bestimmten Anlagenkonfigurationen 
nachgewiesen. 

Diese Erklärung bescheinigt die Übereinstimmung mit den genannten Richtlinien, 
beinhaltet jedoch keine Zusicherung von Eigenschaften. 

Die Sicherheits- und Installationshinweise der Produktdokumentation sind zu beachten. 

According to the EMC Directives, the listed devices are not independently operable products. Compliance of 
the directive requires the correct installation of the product, the observance of the specific installation notes 
and product documentation. This was tested in specific system configurations. 

This declaration certifies compliance with the stated Directive but implies no warranty of properties. 

The safety and installation instructions of the product documentation are to be considered. 

Name des Dokumentationsbevollmächtigten: IEF-Werner GmbH 

Name of documentation officer: IEF-Werner GmbH 

 

Furtwangen, März 2019 

Furtwangen, March 2019 

Stefan Deck (Geschäftsführer) 

Stefan Deck (Manager) 
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2 Allgemein es 

2.1 Dokumentation  

Dieses Produkthandbuch dient zum sicheren Arbeiten mit den Servopositionierregler der Reihe 

LV-servoTEC S2 302 FS ï LV-servoTEC S2 310 FS. Es enthält Sicherheitshinweise, die beachtet 

werden müssen. 

Weitergehende Informationen finden sich in folgenden Handbüchern zur LV-servoTEC S2 xxx FS 

Produktfamilie: 

ƴ Softwarehandbuch ñLV-servoTEC S2ò:  
Beschreibung der Gerätefunktionalität und der Softwarefunktionen der Firmware einschließlich der 
RS232 Kommunikation. Beschreibung des Parametrierprogramms S2 Commander mit einer 
Anleitung bei der Erstinbetriebnahme eines Servopositionierregler LV-servoTEC S2. 

 

ƴ Bedienungsanleitung ñLV-servoTEC S2 3xx FSò: Beschreibung der technischen Daten und der 
Gerätefunktionalität sowie Hinweise zur Installation und Betrieb des Servopositionierregler 
LV-servoTEC S2 302 FS, LV-servoTEC S2 305 FS und LV-servoTEC S2 310 FS. 

 

ƴ Kurzbeschreibung FSM (Functional Safety Module) 2.0 ï MOV für die Servoregler der Reihe 
LV-servoTEC S2 FS 

 

ƴ Produkthandbuch FSM (Functional Safety Module) 2.0 ï MOV für die Servoregler der Reihe 
LV-servoTEC S2 FS 

 

ƴ Bedienungsanleitung ñProfibus DPñ: Beschreibung des PROFIBUS-DP Protokolls der 
Erweiterungsoption ñProfibus DPñ. 

 

Die Umsetzung der gesamten Softwarefunktionalität der neuen Geräte-Baureihe LV-servoTEC S2 xxx 

FS wird im Rahmen eines schrittweisen Entwicklungsprozesses umgesetzt. 

In dieser Version des Produkthandbuches sind die Funktionen der Firmwareversion  4.1.0.1.2 

beschrieben. 
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2.2 Lieferumfang  

Die Lieferung umfasst: 

1x Servopositionierregler LV-servoTEC S2 3xx FS 

Typ LV-servoTEC S2 302 

FS 

LV-servoTEC S2 305 

FS 

LV-servoTEC S2 310 

FS 

IEF-Bestellnummer    

Tabelle 1: Lieferumfang 

Gegenstecker für Leistungs-, Steuer- oder Drehgeberanschlüsse gehören nicht zum Standard 
Lieferumfang. Sie können jedoch als Zubehör bestellt werden: 

1x Steckersatz: POWER-Connector 

Dieser Steckersatz beinhaltet die Gegenstecker für folgende Anschlüsse: 

- Spannungsversorgung [X9] 

- Motoranschluss [X6] 

Typ LV-servoTEC S2 302 

FS 

LV-servoTEC S2 305 

FS 

LV-servoTEC S2 310 

FS 

IEF-Bestellnummer    

 

Tabelle 2: Steckersatz: POWER-Connector 

1x Steckersatz: DSUB-Connector 

Dieser Steckersatz beinhaltet die Gegenstecker für folgende Anschlüsse: 

- I/O-Schnittstelle [X1] 

- Winkelgeberanschluss [X2A] 

- Winkelgeberanschluss [X2B] 

- CAN-Feldbusschnittstelle [X4] 

- Inkrementalgebereingang [X10] 

- Inkrementalgeberausgang [X11] 

Typ LV-servoTEC S2 302 

FS 

LV-servoTEC S2 305 

FS 

LV-servoTEC S2 310  

FS 

IEF-Bestellnummer    

 

Tabelle 3: Steckersatz: DSUB-Connector 
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1x Steckersatz: Shield-Connector 

Dieser Steckersatz beinhaltet zwei Schirmklemmen (SK14) 

Typ LV-servoTEC S2 302 

FS 

LV-servoTEC S2 305 

FS 

LV-servoTEC S2 310  

FS 

IEF-Bestellnummer    

 

Tabelle 4: Steckersatz: Shield-Connector 
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3 Sich erheitshinweise für elektrische Antriebe und 
Steuerungen  

3.1 Verwendete Symbole  
 

 

 

GEFAHR ! 

Die Nichtbeachtung kann Sachschäden und Personenschäden zur Folge haben. 

 

 

 

 

Vorsicht!  Lebensgefährliche Spannung. 

Hinweis auf eine eventuell auftretende lebensgefährliche Spannung. 

 

Vorsicht! 

Die Nichtbeachtung kann hohe Sachschäden zur Folge haben. 

 

Information 

Wichtige Informationen und Hinweise. 
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3.2 Allgem eine Hi nweise  

Bei Schäden infolge von Nichtbeachtung der Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung übernimmt die 

IEF-Werner GmbH keine Haftung. 

 

 

Vor der Inbetriebnahme sind die 3 Sicherheitshinweise für elektrische Antriebe und 

Steuerungen ab Seite 21 und das Kapitel 9.13, Hinweise zur sicheren und EMV-

gerechten Installation, ab Seite 116 durchzulesen. 

 

Wenn die Dokumentation in der vorliegenden Sprache nicht einwandfrei verstanden wird, bitte beim 

Lieferant anfragen und diesen informieren. 

Der einwandfreie und sichere Betrieb des Servopositionierreglers setzt den sachgemäßen und 

fachgerechten Transport, die Lagerung, die Montage, die Projektierung, unter der Beachtung der 

Risiken und Schutz- und Notfallmaßnahmen und die Installation sowie die sorgfältige Bedienung und 

die Instandhaltung voraus.  

Für den Umgang mit elektrischen Anlagen ist ausschließlich ausgebildetes und qualifiziertes Personal 

einsetzen:  

AUSGEBILDETES UND QUALIFIZIERTES PERSONAL 

im Sinne dieses Produkthandbuches bzw. der Warnhinweise auf dem Produkt selbst sind Personen, 

die mit der Projektierung, der Aufstellung, der Montage, der Inbetriebsetzung und dem Betrieb des 

Produktes sowie mit allen Warnungen und Vorsichtsmaßnahmen gemäß dieser Betriebsanleitung in 

diesem Produkthandbuch ausreichend vertraut sind und über die ihrer Tätigkeit entsprechenden 

Qualifikationen verfügen: 

ƴ Ausbildung und Unterweisung bzw. Berechtigung, Geräte/Systeme gemäß den Standards der 
Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden und gemäß den Arbeitsanforderungen 
zweckmäßig zu kennzeichnen. 

ƴ Ausbildung oder Unterweisung gemäß den Standards der Sicherheitstechnik in Pflege und 
Gebrauch angemessener Sicherheitsausrüstung. 

ƴ Schulung in Erster Hilfe. 
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Die nachfolgenden Hinweise sind vor der ersten Inbetriebnahme der Anlage zur Vermeidung von 

Körperverletzungen und/oder Sachschäden zu lesen: 

 
Diese Sicherheitshinweise sind jederzeit einzuhalten. 

 

Versuchen Sie nicht, den Servopositionierregler zu installieren oder in Betrieb zu 

nehmen, bevor Sie nicht alle Sicherheitshinweise für elektrische Antriebe und 

Steuerungen in diesem Dokument sorgfältig durchgelesen haben. Diese 

Sicherheitsinstruktionen und alle anderen Benutzerhinweise sind vor jeder Arbeit mit 

dem Servopositionierregler durchzulesen. 

 

Sollten Ihnen keine Benutzerhinweise für den Servopositionierregler zur Verfügung 

stehen, wenden Sie sich an Ihren zuständigen Vertriebsrepräsentanten. Verlangen Sie 

die unverzügliche Übersendung dieser Unterlagen an den oder die Verantwortlichen für 

den sicheren Betrieb des Servopositionierreglers. 

 

Bei Verkauf, Verleih und/oder anderweitiger Weitergabe des Servopositionierreglers sind 

diese Sicherheitshinweise ebenfalls mitzugeben. 

 

Ein Öffnen des Servopositionierreglers durch den Betreiber ist aus Sicherheits- und 

Gewährleistungsgründen nicht zulässig. 

 

Die Voraussetzung für eine einwandfreie Funktion des Servopositionierreglers ist eine 

fachgerechte Projektierung! 

 

 

 

GEFAHR! 

Unsachgemäßer Umgang mit dem Servopositionierregler und Nichtbeachten der 

hier angegebenen Warnhinweise sowie unsachgemäße Eingriffe in die 

Sicherheitseinrichtung können zu Sachschaden, Körperverletzung, elektrischem 

Schlag oder im Extremfall zum Tod führen. 
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3.3 Gefahren durch falschen Gebrauch  
 

 

GEFAHR! 

Hohe elektrische Spannung und hoher Arbeitsstrom! 

Lebensgefahr oder schwere Körperverletzung durch elektrischen Schlag! 

 

 

GEFAHR! 

Hohe elektrische Spannung durch falschen Anschluss! 

Lebensgefahr oder Körperverletzung durch elektrischen Schlag! 

 

 

GEFAHR! 

Heiße Oberflächen auf Gerätegehäuse möglich! 

Verletzungsgefahr! Verbrennungsgefahr! 

 

 

GEFAHR! 

Gefahrbringende Bewegungen! 

Lebensgefahr, schwere Körperverletzung oder Sachschaden durch unbeabsichtigte 

Bewegungen der Motoren! 
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3.4 Sicherheitshinweise  

3.4.1 Allgemeine Siche rheitshinwe ise 

 

Der Servopositionierregler entspricht der Schutzart IP20, sowie dem 

Verschmutzungsgrad 2. Es ist darauf zu achten, dass die Umgebung dieser Schutzart 

und diesem Verschmutzungsgrad entspricht. 

 
Nur vom Hersteller zugelassene Zubehör- und Ersatzteile verwenden. 

 

Die Servopositionierregler müssen entsprechend den EN-Normen und VDE-Vorschriften 

so an das Netz angeschlossen werden, dass sie mit geeigneten Freischaltmitteln (z. B. 

Hauptschalter, Schütz, Leistungsschalter) vom Netz getrennt werden können. 

 

Der Servopositionierregler kann mit einem allstromsensitiven FI-Schutzschalter Typ B 

(RCD = Residual Current protective Device) 300 mA abgesichert werden. 

 

Zum Schalten der Steuerkontakte sollten vergoldete Kontakte oder Kontakte mit hohem 

Kontaktdruck verwendet werden. 

 

Vorsorglich müssen Entstörungsmaßnahmen für Schaltanlagen getroffen werden, wie 

z. B. Schütze und Relais mit RC-Gliedern bzw. Dioden beschalten. 

 

Es sind die Sicherheitsvorschriften und -bestimmungen des Landes, in dem das Gerät 

zur Anwendung kommt, zu beachten. 

 

Die in der Produktdokumentation angegebenen Umgebungsbedingungen müssen 

eingehalten werden. Sicherheitskritische Anwendungen sind nicht zugelassen, sofern sie 

nicht ausdrücklich vom Hersteller freigegeben werden. 

 

Die Hinweise für eine EMV-gerechte Installation sind in dem Kapitel 9.13, Hinweise zur 

sicheren und EMV-gerechten Installation, ab Seite 116 zu entnehmen. Die Einhaltung 

der durch die nationalen Vorschriften geforderten Grenzwerte liegt in der Verantwortung 

der Hersteller der Anlage oder Maschine. 

 

Die technischen Daten, die Anschluss- und Installationsbedingungen für den 

Servopositionierregler sind aus diesem Produkthandbuch zu entnehmen und unbedingt 

einzuhalten. 

 

 

GEFAHR! 

Es sind die Allgemeinen Errichtungs- und Sicherheitsvorschriften für das Arbeiten an 

Starkstromanlagen (z. B. DIN, VDE, EN, IEC oder andere nationale und internationale 

Vorschriften) zu beachten. 

Nichtbeachtung können Tod, Körperverletzung oder erheblichen Sachschaden zur Folge 

haben. 
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Ohne Anspruch auf Vollständigkeit gelten unter anderem folgende Normen bzw. 

Vorschriften: 

VDE 0100 Errichten von Starkstromanlagen bis 1000V 

EN 61800-5-1 Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl ï 

 Teil 5-1: Anforderungen an die Sicherheit - Elektrische, thermisch 

 und energetische Anforderungen 

EN 61800-5-2 Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl ï 

 Teil 5-2: Anforderungen an die Sicherheit - Funktionale Sicherheit 

EN 61800-3 Drehzahlveränderbare elektrische Antriebe ï Teil 3: EMV-

 Anforderungen einschließlich spezieller Prüfverfahren 

EN ISO 12100  Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsätze, 

 Risikobeurteilung und Risikominderung 

EN ISO 14121-1 Sicherheit von Maschinen ï Risikobeurteilung ï Teil 1: Leitsätze 

EN 60204-1 Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausrüstung von Maschinen - 

 Teil 1: Allgemeine Anforderungen 

EN 1037  Sicherheit von Maschinen ï Vermeidung von unerwartetem Anlauf 

EN ISO 13849-1 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von 

 Steuerungen - Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsätze 

EN ISO 13849-2 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von 

 Steuerungen ï Teil 2 

 

 

Weitere Normen, die vom Anwender zu beachten sind: 

EN 574 Sicherheit von Maschinen ï Zweihandschaltungen  

EN 1088 Sicherheit von Maschinen - Verriegelungseinrichtungen in Verbindung mit 

trennenden Schutzeinrichtungen 

EN ISO 13850 Sicherheit von Maschinen - Not-Halt 
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3.4.2 Sicherheitshinweise bei M ontage  und Wartung  

Für die Montage und Wartung der Anlage gelten in jedem Fall die einschlägigen DIN, VDE, EN und 

IEC - Vorschriften, sowie alle staatlichen und örtlichen Sicherheits- und Unfallverhütungsvorschriften. 

Der Anlagenbauer bzw. der Betreiber hat für die Einhaltung dieser Vorschriften zu sorgen: 

 

Die Bedienung, Wartung und/oder Instandsetzung des Servopositionierreglers darf nur 

durch für die Arbeit an oder mit elektrischen Geräten ausgebildetes und qualifiziertes 

Personal erfolgen. 

Vermeidung von Unfällen, Körperverletzung und/oder Sachschaden: 

 

Vertikale Achsen gegen Herabfallen oder Absinken nach Abschalten des Motors 

zusätzlich sichern, wie durch: 

ƴ mechanische Verriegelung der vertikalen Achse, 

ƴ externe Brems- / Fang- / Klemmeinrichtung oder 

ƴ ausreichenden Gewichtsausgleich der Achse. 

 

Die serienmäßig gelieferte Motor-Haltebremse oder eine externe, vom 

Antriebsregelgerät angesteuerte Motor-Haltebremse allein ist nicht für den 

Personenschutz geeignet! 

 

Die elektrische Ausrüstung über den Hauptschalter spannungsfrei schalten und gegen 

Wiedereinschalten sichern, warten bis der Zwischenkreis entladen ist bei: 

ƴ Wartungsarbeiten und Instandsetzung 

ƴ Reinigungsarbeiten 

ƴ langen Betriebsunterbrechungen 

 

Vor der Durchführung von Wartungsarbeiten ist sicherzustellen, dass die 

Stromversorgung abgeschaltet, verriegelt und der Zwischenkreis entladen ist. 

 

Während des Betriebs und bis zu 5 Minuten nach dem Abschalten des 

Servopositionierreglers führt der externe oder interne Bremswiederstand gefährliche 

Zwischenkreisspannung. Warten Sie diese Zeit, bis Sie Arbeiten an entsprechenden 

Anschlüssen durchführen. Messen Sie zur Sicherheit die Spannung nach. Bei Berührung 

können hohe Zwischenkreisspannungen den Tod oder schwere Körperverletzungen 

hervorrufen. 

 

Bei der Montage ist sorgfältig vorzugehen. Es ist sicherzustellen, dass sowohl bei 

Montage als auch während des späteren Betriebes des Antriebs keine Bohrspäne, 

Metallstaub oder Montageteile (Schrauben, Muttern, Leitungsabschnitte) in den 

Servopositionierregler fallen. 
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Ebenfalls ist sicherzustellen, dass die externe Spannungsversorgung des Reglers (24 V) 

abgeschaltet ist. 

 

Ein Abschalten des Zwischenkreises oder der Netzspannung muss immer vor dem 

Abschalten der 24 V Reglerversorgung erfolgen.  

 

Die Arbeiten im Maschinenbereich sind nur bei abgeschalteter und verriegelter 

Wechselstrom- bzw. Gleichstromversorgung durchzuführen. Abgeschaltete Endstufen 

oder abgeschaltete Reglerfreigabe sind keine geeigneten Verriegelungen. Hier kann es 

im Störungsfall zum unbeabsichtigten Verfahren des Antriebes kommen. 

Ausgenommen sind Antriebe mit der Sicherheitsfunktion ĂSicherer Haltñ nach EN 954-1 

KAT 3 bzw. ĂSafe Torque Offñ nach EN 61800-5-2. Diese kann im LV-servoTEC 

S2 3xx FS zum Beispiel durch Einsatz des Moduls FSM 2.0 - STO erreicht werden. 

 

Die Inbetriebnahme mit leerlaufenden Motoren durchführen, um mechanische 

Beschädigungen, z. B. durch falsche Drehrichtung zu vermeiden. 

 

Elektronische Geräte sind grundsätzlich nicht ausfallsicher. Der Anwender ist dafür 

verantwortlich, dass bei Ausfall des elektrischen Geräts seine Anlage in einen sicheren 

Zustand geführt wird. 

 

Der Servopositionierregler und insbesondere der Bremswiderstand, extern oder intern, 

können hohe Temperaturen annehmen, die bei Berührung schwere körperliche 

Verbrennungen verursachen können. 
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3.4.3 Schutz gegen Berühren elektrischer Teile  

Dieser Abschnitt betrifft nur Geräte und Antriebskomponenten mit Spannungen über 50 Volt. Werden 

Teile mit Spannungen größer 50 Volt berührt, können diese für Personen gefährlich werden und zu 

elektrischem Schlag führen. Beim Betrieb elektrischer Geräte stehen zwangsläufig bestimmte Teile 

dieser Geräte unter gefährlicher Spannung. 

 

GEFAHR! 

Hohe elektrische Spannung! 

Lebensgefahr, Verletzungsgefahr durch elektrischen Schlag oder schwere 

Körperverletzung! 

 

Für den Betrieb gelten in jedem Fall die einschlägigen DIN, VDE, EN und IEC - Vorschriften, sowie 

alle staatlichen und örtlichen Sicherheits- und Unfallverhütungsvorschriften. Der Anlagenbauer bzw. 

der Betreiber hat für die Einhaltung dieser Vorschriften zu sorgen: 

 

Vor dem Einschalten die dafür vorgesehenen Abdeckungen und Schutzvorrichtungen für 

den Berührschutz an den Geräten anbringen. Für Einbaugeräte ist der Schutz gegen 

direktes Berühren elektrischer Teile durch ein äußeres Gehäuse, wie beispielsweise 

einen Schaltschrank, sicherzustellen. Die Vorschriften BGV A3 sind zu beachten!  

 

Den Schutzleiter der elektrischen Ausrüstung und der Geräte stets fest an das 

Versorgungsnetz anschließen. Der Ableitstrom ist aufgrund der integrierten Netzfilter 

größer als 3,5 mA! 

 

Den vorgeschriebenen Mindest-Kupfer-Querschnitt für die Schutzleiterverbindung in 

seinem ganzen Verlauf beachten (siehe z.B. EN 61800-5-1). 

 

Vor Inbetriebnahme, auch für kurzzeitige Mess- und Prüfzwecke, stets den Schutzleiter 

an allen elektrischen Geräten entsprechend dem Anschlussplan anschließen oder mit 

Erdleiter verbinden. Auf dem Gehäuse können sonst hohe Spannungen auftreten, die 

elektrischen Schlag verursachen. 

 

Elektrische Anschlussstellen der Komponenten im eingeschalteten Zustand nicht 

berühren. 

 

Vor dem Zugriff zu elektrischen Teilen mit Spannungen größer 50 Volt das Gerät vom 

Netz oder von der Spannungsquelle trennen. Gegen Wiedereinschalten sichern. 

 

Bei der Installation ist besonders in Bezug auf Isolation und Schutzmaßnahmen die 

Höhe der Zwischenkreisspannung zu berücksichtigen. Es muss für ordnungsgemäße 

Erdung, Leiterdimensionierung und entsprechenden Kurzschlussschutz gesorgt werden. 

 

Das Gerät verfügt über eine Zwischenkreis-Schnellentladeschaltung gemäß EN 60204-1 

In bestimmten Gerätekonstellationen, vor allem bei der Parallelschaltung mehrerer 

Servopositionierregler im Zwischenkreis oder bei einem nicht angeschlossenen 

Bremswiderstand, kann die Schnellentladung allerdings unwirksam sein. Die 

Servopositionierregler können dann nach dem Abschalten bis zu 5 Minuten unter 

gefährlicher Spannung stehen (Kondensatorrestladung). 
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3.4.4 Schutz durch Schutzkleinspannung (PELV) gegen elektrischen Schlag  

Alle Anschlüsse und Klemmen mit Spannungen bis 50 Volt an dem Servopositionierregler sind 

Schutzkleinspannungen, die entsprechend folgender Normen berührungssicher ausgeführt sind: 

ƴ International: IEC 60364-4-41 

ƴ Europäische Länder in der EU: EN 61800-5-1 

 

 

GEFAHR! 

Hohe elektrische Spannung durch falschen Anschluss! 

Lebensgefahr, Verletzungsgefahr durch elektrischen Schlag! 

 

An alle Anschlüsse und Klemmen mit Spannungen von 0 bis 50 Volt dürfen nur Geräte, elektrische 

Komponenten und Leitungen angeschlossen werden, die eine Schutzkleinspannung (PELV = 

Protective Extra Low Voltage) aufweisen. 

Nur Spannungen und Stromkreise, die sichere Trennung zu gefährlichen Spannungen haben, 

anschließen. Sichere Trennung wird beispielsweise durch Trenntransformatoren, sichere Optokoppler 

oder netzfreien Batteriebetrieb erreicht. 
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3.4.5 Schutz vor gefährlichen Bewegungen  

Gefährliche Bewegungen können durch fehlerhafte Ansteuerung von angeschlossenen Motoren 

verursacht werden. Die Ursachen können verschiedenster Art sein: 

ƴ unsaubere oder fehlerhafte Verdrahtung oder Verkabelung 

ƴ Fehler bei der Bedienung der Komponenten 

ƴ Fehler in den Messwert- und Signalgebern 

ƴ defekte oder nicht EMV-gerechte Komponenten 

ƴ Softwarefehler im übergeordneten Steuerungssystem 

 

Diese Fehler können unmittelbar nach dem Einschalten oder nach einer unbestimmten Zeitdauer im 

Betrieb auftreten. 

Die Überwachungen in den Antriebskomponenten schließen eine Fehlfunktion in den 

angeschlossenen Antrieben weitestgehend aus. Im Hinblick auf den Personenschutz, insbesondere 

der Gefahr der Körperverletzung und/oder Sachschaden, darf auf diesen Sachverhalt nicht allein 

vertraut werden. Bis zum Wirksamwerden der eingebauten Überwachungen ist auf jeden Fall mit einer 

fehlerhaften Antriebsbewegung zu rechnen, deren Maß von der Art der Steuerung und des 

Betriebszustandes abhängen. 

 

 

GEFAHR! 

Gefahrbringende Bewegungen!  

Lebensgefahr, Verletzungsgefahr, schwere Körperverletzung oder Sachschaden! 

 

Der Personenschutz ist aus den oben genannten Gründen durch Überwachungen oder Maßnahmen, 

die anlagenseitig übergeordnet sind, sicherzustellen. Diese werden nach den spezifischen 

Gegebenheiten der Anlage einer Gefahren- und Fehleranalyse vom Anlagenbauer vorgesehen. Die 

für die Anlage geltenden Sicherheitsbestimmungen werden hierbei mit einbezogen. Durch 

Ausschalten, Umgehen oder fehlendes Aktivieren von Sicherheitseinrichtungen können willkürliche 

Bewegungen der Maschine oder andere Fehlfunktionen auftreten. 
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3.4.6 Schutz gegen  Berü hren heißer Teile  
 

 

GEFAHR! 

Heiße Oberflächen auf Gerätegehäuse möglich! 

Verletzungsgefahr! Verbrennungsgefahr! 

 

 

Gehäuseoberfläche in der Nähe von heißen Wärmequellen nicht berühren! 

Verbrennungsgefahr! 

 
Vor dem Zugriff Geräte nach dem Abschalten erst 10 Minuten abkühlen lassen. 

 

Werden heiße Teile der Ausrüstung wie Gerätegehäuse, in denen sich Kühlkörper und 

Widerstände befinden, berührt, kann das zu Verbrennungen führen! 
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3.4.7 Schutz bei Handhabung und Montage  

Die Handhabung und Montage bestimmter Teile und Komponenten in ungeeigneter Art und Weise 

kann unter ungünstigen Bedingungen zu Verletzungen führen. 

 

 

GEFAHR! 

Verletzungsgefahr durch unsachgemäße Handhabung!  

Körperverletzung durch Quetschen, Scheren, Schneiden, Stoßen! 

 

Hierfür gelten allgemeine Sicherhinweise: 

 

Die allgemeinen Errichtungs- und Sicherheitsvorschriften zu Handhabung und Montage 

beachten. 

 
Geeignete Montage- und Transporteinrichtungen verwenden. 

 
Einklemmungen und Quetschungen durch geeignete Vorkehrungen vorbeugen. 

 

Nur geeignetes Werkzeug verwenden. Sofern vorgeschrieben, Spezialwerkzeug 

benutzen. 

 
Hebeeinrichtungen und Werkzeuge fachgerecht einsetzen. 

 

Wenn erforderlich, geeignete Schutzausstattungen (zum Beispiel Schutzbrillen, 

Sicherheitsschuhe, Schutzhandschuhe) benutzen. 

 
Nicht unter hängenden Lasten aufhalten.  

 
Auslaufende Flüssigkeiten am Boden sofort wegen Rutschgefahr beseitigen. 
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4 Produktbeschreibung  

4.1 Allgemeines  

Die Servopositionierregler der Reihe LV-servoTEC S2 xxx FS (Anreih-Servo  2. Generation für 

Funktionale Sicherheitstechnik) sind intelligente AC-Servoumrichter mit umfangreichen 

Parametriermöglichkeiten und Erweiterungsoptionen. Sie lassen sich dadurch flexibel an eine Vielzahl 

verschiedenartiger Anwendungsmöglichkeiten anpassen. 

Diese Servopositionierregler sind zur Aufnahme von sogenannten FSM-Modulen (Functional Safety 

Module) ausgelegt, mit denen durch die integrierte Sicherheitstechnik externe Überwachungsgeräte in 

vielen Applikationen entfallen können. 

Die Familie beinhaltet Typen mit einphasiger und dreiphasiger Einspeisung. 

 

Typenschlüssel: 

Am Beispiel des LV-servoTEC 2 302 FS 

 

Abbildung 1: Typenschlüssel 

 

Alle Servopositionierregler der Familie LV-servoTEC S2 xxx FS besitzen die folgenden 
Leistungsmerkmale: 

ƴ Platzsparende kompakte Buchbauform, direkt anreihbar 

ƴ Hohe Güte der Regelung durch eine sehr hochwertige Sensorik, die üblichen Marktstandards weit 
überlegen ist und überdurchschnittliche Rechnerressourcen 

ƴ Volle Integration aller Komponenten für Controller- und Leistungsteil einschließlich USB-, 
Ethernet1)- und RS232-Interface für die PC-Kommunikation, CANopen-Interface für die Integration 
in Automatisierungssysteme 

ƴ SD-Karte: Unterstützung von FW-Downloads (Initialisierung mittels Bootschalter), sowie Uploads 
und Downloads von Parametersätzen 

ƴ  

 
1) Wird mit der Firmware-Version (4.0.0.1.9) noch nicht unterstützt. 

 
















































































































































































































































































































